Laboratorul nr.5. Motorul Servo. Motorul DC.

Sarcina 1.

Proiecteaza si programeaza un circuit in care sa conectezi un Motor Servo, un
potentiometru si un display LCD. Cu ajutorul potentiometrului, sa poti regula
viteza de rotatie a motorului Servo. Motorul trebuie sa se roteasca de la 0-180
grade, si inapoi. Pe Display sa fie afisati in timp real doi parametri:

1. Viteza de rotatie a motorului

2. Timpul in care motorul executa o miscare dus-intors

Sarcina 2.

Proiecteaza si programeaza o platforma mobila care evita obstacolele cu ajutorul
senzorului ultrasonic. Creeaza o functie care sa execute virarea robotului.



