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Introducere 

• Pentru un sistem liniar monovariabil în calitate de stare în 

momentul de timp „t0“ este vectorul condițiilor inițiale 

x(t0)=x0. 

• Deoarece problema de reglare se reduce la asigurarea 

mișcării sistemului în originea de coordonate pentru orice 

stări inițiale este necesar de a forma semnalul de reglare ce 

asigură o astfel de mișcare, luând în considerare datele 

despre starea sistemului, sau după cum se spune, este 

nevoie de a forma conducerea sub formă de reacție. 
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Reația după stare în sistemele 
staționare 
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Pașii de sinteză a regulatorului 



Exemplu: 


