Examen intermediar ACR 2025

Biletul Nr1                           

1.

Dispozitivul care controlează toate componentele, executând instrucţiunile unui program; efectuează  calcule aritmetice şi logice se numeşte  //  Устройство, которое управляет всеми компонентами, выполняя инструкции программы; выполняет арифметические и логические вычисления называется

2.

Dispozitivul care păstrează programele în curs de execuţie şi datele asociate lor se numeşte // Устройство, которое хранит запущенные программы и связанные с ними данные, называется

3.

Execuţia unui program înseamnă // Выполнение программы означает

4.

 Cîte nivele conceptuale are un calculator actual // Сколько концептуальных уровней у текущего компьютера
5.

 Maşina virtuală este organizată pe niveluri iar între două niveluri pot exista două operaţii // Виртуальная машина организована по уровням, и между двумя уровнями может быть две операции

6.

 Translatarea  înseamnă : // Трансляция означает:

7.

Interpretarea  înseamnă // Интерпретация означает:
8.

 Ce a elaborat  Charles  Babbage în 1834  // Что Чарльз Бэббидж разработал в 1834 году
9.

 Existenţa unei secţiuni de calcul care să fie capabilă să execute operaţii aritmetice şi logice asupra datelor din memorie este unul din principiile de constructie a maşinilor de calcul care a fost elaborate de: // Существование вычислительной секции, способной выполнять арифметические и логические операции с данными в памяти, является одним из принципов построения вычислительных машин, который был разработан:

10.

 Adresarea imediată  // Непосредственная адресация

11.

  Grupul de registre (i8086) speciali sunt: // Группа специальных регистров (i8086)

12.

 Unitatea de comandă este formată din: // Блок управления состоит из:

13.

Blocul circuitelor de comandă are funcţia: // Блок цепи управления имеет функцию:

14.
 Registrele Generale sunt // Общие регистры
15.

Procesorul i8086 adresarea indexată la calculul adresei participă şi un registru de index // Индексация адресации процессора i8086 в расчете адреса также участвует в регистре индекса
16.

Ciclurile  de executare a unei instrucţiuni. Ciclul de aflare a operanzilor // Циклы выполнения инструкций. Цикл нахождения операнда

17.

 Lungimea cuvîtului trebuie să corespundă cu lăţimea magistralei: // Длина слова должна соответствовать ширине шины:

18.

 Fregvenţa de tact a unităţii centrale poate suporta două operaţii: // Тактовая частота центрального блока может поддерживать две операции:

19.

Dacă facem următoarele notări f fregvenţa ceasului, N numărul mediu de unităţi de tact în care se execută o instrucţiune, n numărul de instrucţiuni executate într-o secundă, atunci: // Если мы сделаем следующие обозначения f тактовой частоты, N среднего количества тактовых блоков, в которых выполняется команда, n количества команд, выполненных в секунду, то:

20.

 Ciclurile  de executare a unei instrucţiuni. Ciclu de aducere a operanzilor // Циклы выполнения инструкций. Операционный цикл

21.

   Instrucțiunea XCHG operand1 operand2 are efectul // Эффект инструкций XCHG operand1 operand2

22.

 Adresare indirecta la memorie prin registru. // Косвенное обращение к памяти через регистр

23.

AF (Auxiliary Carry Flag) devine 1 dacă // AF (Auxiliary Carry Flag) становится 1, если

24.
Directiva assembler DW permite // Директива ассемблера DW позволяет

25.

 Sistemul cu paralelism la nivel de instrucţiuni (pipeline). Cu două benzi de asamblare se numeşte // системы параллелизма на уровне инструкция (pipeline). С двумя конвейерными линиями называется 

26.

 Adresarea indirectă // Косвенная адресация

27.

 Instrucțiunea JMP poziție este instrucțiune de salt // Инструкция  JMP pozitie является инструкцией перехода

28.

 Instrucțiunea JCXZ poziție are loc saltul daca registrul // Инструкция JCXZ pozitie выполняет переход, если регистр

29.

 Grupul de registre de segment (i8086) au funcția de a păstra // Группа сегментных регистров (i8086) сохраняют 

30.

 Funcţia Unităţii de interfaţă cu magistralele a microprocesorului i8086 // Функция интерфейсного блока микропроцессорной шины i8086

31.

Structura pe segmente a memoriei permite // Сегментированная структура памяти позволяет

32.

 Instructiunea de atribuire (copiere) în assembler i8086 // Оператор присваивания (копирования) для ассемблера i8086

33.

Segmentul de proram // Программный сегмент

mov dx, offset numeprog

mov ah, 9


int 21h

are ca scop // должен

34.

Efectul instrucțiunii CMP   operand1, operand2 este // Следствие выполнение инструкций CMP   operand1, operand2

35.

 Registrul microprocesorului I 8086 AX (registrul acumulator) se utilizază // Микропроцессорный регистр I 8086 AX (регистр аккумулятор) используется
36. 
 Registrele microprocesorului i8086 registrele indicatoare de adresa în stivă // Микропроцессорный регистр i8086 регистр индикатор адреса стека
37.

 Registrele microprocesorului i8086 registru SS se descifrează ca : // Микропроцессорный регистр i8086 регистр SS расшифровываются как:

38.

 Registrul IP (Instruction Pointer) este un registru de 16 biţi care conţine // Регистр IP (указатель инструкций) является 16-битным регистром, который содержит

39.

 Registrul de Flaguri cuprinde: // Регистр флагов включает в себя:

40.

Registrul de Flaguri F, bitul AF (Auxiliary Cary Flag) este // Регистр флажков Ф, бит AF (Auxiliary Cary Flag) это

41
Sistemul cu paralelism la nivel de instrucţiuni (pipeline). Cu o bandă de asamblare dar cu mai multe unităţi funcţionale // Инструкция параллелизма системы (конвейер). С одной конвейерной линией, но с несколькими функциональными блоками

42

Funcţia Unităţii de execuţie  a microprocesorului i 8086 // Функция исполнительного устройства микропроцесора  i 8086

43

Structura UE , Blocul de comandă are funcţia de  // Структура UE, блок управления имеет функцию

44

Registrul AX (i8086) are funcția predefinită? // предопределенная функция регистра AX (i8086)

45

Grupul de registre (i8086) de segment sunt: // Группа сегментных регистров (i8086)

46

Procesorul i80286 are o serie de modificări faţă de i8086 se introduc două moduri de lucruri // Процессор i80286 имеет ряд изменений по сравнению с i8086, представлены два метода работы

47

Tehnica pipeline în varianta pentru procesorul  i80286 are // Конвейерная техника в варианте для процессора i80286 имеет

48

Tehnica pipeline la procesoarele i80386 este formată din: // Техника конвейера для процессоров i80386 состоит из:

49

La procesoarele PENTIUM, odată cu apariţia lui PENTIUM PRO, se introduce conceptul de execuţie dinamică. Aceasta este o combinaţie de trei tehnici: // Для процессоров PENTIUM с появлением PENTIUM PRO введена концепция динамического исполнения. Это сочетание трех методов:

50

Ce reprezintă registrele alias  // Что такое регистры alias?

51

Arhitectura Harvard presupune memorie // Гарвардская архитектура требует памяти

52

Arhitectura Harvard are avantajul // Гарвардская архитектура имеет преимущество

53

Mașina Turing Sistemul reprezentativ (SR) sau memoria maşinii este construit // Машина Тьюринга. Репрезентативная система (SR) или память машины построена

54

Maşina Turing este compusă din următoarele piese: un cap de citire-scriere, care // Машина Тьюринга состоит из следующих частей: головки чтения-записи, которая

55

Taxonomia Flynn.  A fost publicată în 1966  de către M. J. Flynn care avea în vedere existenţa într-un sistem de calcul a două fluxuri:  // Таксономия Флинна. Он был опубликован в 1966 г. М. Дж. Флинном, который рассмотрел существование в системе расчета двух потоков:

56

În imaginea alăturată este prezentată taxonomia lui Shore. Masina // Прикрепленное изображение показывает таксономию Шора. Машина
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1. Schema de bază a unui calculator. Rolurile  componentelor de bază, Principiul de funcționare a lor.
2. Tipuri  de  arhitecturi  ale  calculatoarelor numerice. Arhitectura  von  Neumann. Arhitectura Harward diferente, avantaje, dezavantaje.
3. Structura Unității Centrale. Unitatea Aritmetică şi Logică (UAL), Unitatea de Comandă (UCd), Registrele generale (RG). Caracteristicile unităţii centrale.
