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Lucrare grafică și de calcul Nr.1 

Partea 1 

[Iablonski K.2] Determinarea vitezelor și accelerațiilor punctelor unui corp 

rigid în timpul mișcărilor de translație și rotație. 

Condiția generală: 

Mișcarea corpului 1 este descrisă de ecuația 𝑥 = 𝑐2𝑡
2 + 𝑐1𝑡 + 𝑐0, unde t este 

timpul, măsurat în secunde (s); 𝑐0, 𝑐1, 𝑐2 sunt constante. În momentul inițial de timp 

(𝑡 = 0) corpul 1 se află în poziția cu coordonata 𝑥0, și are viteza 𝑣0. În momentul de 

timp 𝑡 = 𝑡2, coordonata lui devine 𝑥2.  

Desenele schematice ale mecanismelor sunt prezentate mai jos, iar datele 

numerice necesare le găsiți în tabel. Varianta se indică de către profesor. Fiecare 

rând din tabel corespunde desenului cu același număr (de ex. Varianta 3 va rezolva 

desenul 3 cu condiția din rândul 3). Studentul rezolvă problema în caiet și o prezintă 

în timpul laboratorului, în data indicată de către profesor. 

1. Indicați pe desen vectorii vitezelor și accelerațiilor pentru corpul 1 și 

punctul M, precum și vitezele și accelerațiile unghiulare. 

 

2. Determinați valorile numerice ale coeficienților 𝒄𝟎, 𝒄𝟏, și 𝒄𝟐, din ecuația 

de mișcare a corpului 1. 

 

3. Determinați viteza și accelerația corpului 1, precum și viteza și 

accelerația punctului M în momentul de timp 𝒕 = 𝒕𝟏.  
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