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CHESTIONAR MECANICA FINA

Obiectivele teoriei mecanismelor si masinilor. Notiuni de baza. Structura si clasificarea
mecanismelor.

Notiune de masina si mecanism. Clasificarea. Caracteristicile masinii. Elemente cinematice ale
mecanismelor.

Mecanisme. Gradul de mobilitate al mecanismului. Clasificarea mecanismelor

Cuple cinematice. Clasificarea. Prezentarea cuplelor cinematice.

Lanturi cinematice. Clasificarea. Mobilitatea lanturilor cinematice.

Analiza structurala a mecanismelor plane. Clasificarea mecanismelor conform teoriei Assur-
Artobolevski.

Construirea planelor de pozitie al mecanismului cu bare. Determinarea traiectoriilor elementelor
mecanismului.

Determinarea vitezelor elementelor mecanismelor cu bare prin metoda planelor.

Analiza cinematica a mecanismelor cu bare prin metoda planelor.

Analiza cinematicd a mecanismelor cu axe concurente cu roti conice §i axe incrucisate cu angrenaj
melcat.

Analiza cinematicd a mecanismelor complexe de transmitere a miscarii de rotatie.

Analiza cinematica a mecanismelor planetare.

Mecanisme cu cama. Analiza structurald si clasificarea. Caracteristici geometrice ale
mecanismului cu cama.

Analiza cinematica a mecanismelor cu cama.

Probleme de baza ale rezistentei materialelor. Ipoteze si principii in studiul rezistentei
materialelor.

Intinderea si compresiunea. Legea lui Hooke la intindere. Calculul la rezistent la intindere si
compresiune.

Incercarea materialelor la intindere. Caracteristicile mecanice ale materialelor.

Duritatea materialelor.

Forfecarea. Legea lui Hooke la forfecare. Calculul de rezistenta la forfecare.

Rasucirea pura. Tensiuni tangentiale la rasucire. Calculul barelor la rasucire.

Tensiuni si deformatii de rasucire. Calculul barelor drepte la rasucire.

Forte exterioare si interioare. Notiune de tensiuni mecanice.

Incovoierea plani. Construirea diagramelor Q si M prin metoda sectiunilor.

Incovoierea plana a barelor drepte.

Calculul barelor drepte la tensiuni si deformatii de incovoiere.

Capacitatea de functionare a organelor de magini. Criterii ale capacitatii de functionare.
Calculului angrenajului cu roti dintate cilindrice cu dinti drepti la tensiuni de contact si incovoiere.
Cuplaje mecanice. Caracteristica generala. Clasificarea cuplajelor.

Asamblari prin nituire. Destinatia si constructia. Clasificarea. Calculul de rezistenta.

Calculul angrenajului cu roti dintate cilindrice cu dinti drepti la tensiuni de incovoiere.

Tensiuni de contact.

Transmisii prin curele. Avantaje si dezavantaje. Tipurile transmisiilor prin curele late. Tipuri de
curele late.

Forte si tensiuni in transmisiile prin curele. Criterii ale capacitatii de functionare si calculul
transmisiilor prin curele.

Asamblari filetate .Caracteristica generala. Clasificarea. Parametrii filetului.

Asamblari prin pene si caneluri. Tipuri constructive. Clasificarea asamblarilor prin pene si
caneluri.

Transmisii cu roti dintate conice. Particularitatile calcului la tensiuni de contact si de Incovoiere.
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Forte exterioare si interioare. Metoda sectiunilor plane de determinare a fortelor si a momentelor
interioare.

Asamblari sudate. Caracteristica generald. Avantaje si dezavantaje. Clasificarea asamblarilor
sudate.

Calculul surubului solicitat de forte care actioneaza in planul asamblarii. Surub instalat cu joc si
fara joc.

Tensiuni de forfecare. Calculul barelor la forfecare.

Transmisii melcate. Parametrii geometrici. Forfele in angrenajul melcat.

Elemente si cuple cinematice. Caracterizarea generala. Clasificarea elementelor si cuplelor
cinematice.

Asamblari sudate cap la cap si prin suprapunere. Tipuri constructive si calculul la rezistenta.
Cuplaje mecanice. Caracteristica generala. Clasificarea cuplajelor.

Asamblarile organelor de masini. Notiuni generale. Asamblari prin nituire.

Particularitatile calculului de rezistenta la tensiuni de contact si de incovoiere a angrenajului cu
roti dintate conice.

Parametrii geometrici ai angrenajului cu profil evolventic (pentru roti dintate cilindrice cu dinti
drepti).

Bazele calculului la rezistenta. Clasificarea corpurilor.

Rulmenti. Constructia si tipurile de baza ale rulmentilor. Simbolizarea.

Imbinri prin sudura. Sudura prin suprapunere. Calculul de rezistenta.

Transmisii cu roti dintate cilindrice cu dinti inclinati. Particularitatile calculul de rezistenta la
tensiuni de contact si de incovoiere.

Mecanisme complexe de transmitere a miscarii de rotatie. Analiza cinematica.

Rulmenti. Calculul rulmentilor la durabilitate i capacitate portantd dinamica.

Transmisii melcate. Parametrii geometrici ai angrenajului melcat.

Mecanisme. Analiza structurala. Gradul de mobilitate si clasificarea mecanismelor.

Arbori si osii. Clasificarea. Elemente de calcul la rezistenta a osiilor si arborilor.

Transmisii cu angrenaj melcat. Forte in angrenajul melcat. Particularitagile calculului de rezistenta
la tensiuni de contact si de incovoiere.

Calculul da rezistenta al angrenajului cu roti dintate cilindrice la tensiuni de contact.

Transmisii prin lanturi. Consideratii generale. Clasificarea. Caracteristici geometrice si
cinematice a transmisiei prin lant.

Rulmenti. Clasificarea si simbolizarea rulmentilor.

Forte in transmisii prin lanturi. Criterii ale capacitatii de functionare si calculul transmisiilor prin
lanturi.

Obiectivele teoriei mecanismelor si masinilor. Notiuni de baza. Structura si clasificarea
mecanismelor.

Rulmenti. Caracteristica generala. Clasificarea. Tipurile de baza ale rulmentilor.

Calculul de rezistentd al asamblarilor prin pene si caneluri.

Parametrii geometrici si cinematici ai angrenajului cu roti dintate conice.

Asamblari prin sudare la colt si in T. Tipuri constructive si calculul de rezistenta.

Arbori si osii. Destinatia. Criterii de clasificare. Criterii de calcul.

Forte in angrenajul cu roti dintate cilindrice cu dinti drepti si inclinati. Forte de calcul.
Clasificarea fileturilor. Parametrii geometrici ai filetului. Tipurile principale de asamblari filetate.
Transmisii prin curele. Clasificare, caracterizare. Calculul geometric si cinematic.

Calculul asamblarilor filetate in cazul surubului solicitat cu forta axiala.

Calculul angrenajului cu roti dintate cilindrice cu dinti drepti la tensiuni de contact.
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