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GENERALITĂŢI  

• Aparatura electronică necesită tensiuni de alimentare continue 
pentru o funcţionare corectă. Tensiunea obţinută la ieşirea unui 
redresor cu filtru are, pe lângă componenta continuă (dependentă de 
tensiunea reţelei), şi o componentă variabilă (ondulatorie). În plus, 
această tensiune scade mult cu creşterea curentului de sarcină 
(caracteristica externă este descrescătoare), fiind dependentă şi de 
variaţiile temperaturii. Un stabilizator de tensiune ideal asigură la 
ieşire o tensiune independentă de variaţiile tensiunii de intrare, ale 
curentului de sarcină sau ale temperaturii.  

• Stabilizatorul real minimizează aceste variaţii la valori nepericuloase 
pentru circuitul de sarcină.  

 



GENERALITĂŢI  

• Clasificarea stabilizatoarelor după structură:  
• stabilizatoare serie: elementul regulator al tensiunii stabilizate se află în serie cu ieşirea 

stabilizatorului (circuitul de sarcină).  
• stabilizatoare derivaţie: elementul regulator al tensiunii stabilizate se află în derivaţie cu 

ieşirea stabilizatorului (circuitul de sarcină).  

• Clasificarea stabilizatoarelor după principiul de funcţionare:  
• stabilizatoare parametrice: au structura cea mai simplă, bazându-şi funcţionarea pe 

neliniaritatea caracteristicii curent-tensiune a dispozitivului electronic utilizat (în general se 
utilizează o diodă stabilizatoare).  

• stabilizatoare electronice liniare cu reacţie: se realizează stabilizarea prin intermediul unei 
reacţii negative, dispozitivele electronice folosite lucrând (în regim) liniar. Se pot considera 
(într-o primă aproximaţie) că aceste stabilizatoare sunt circuite electronice liniare.   

• stabilizatoare în regim de comutaţie: sunt stabilizatoare electronice cu reacţie, în care 
elementul regulator al tensiunii de ieşire lucrează în regim de comutaţie, crescând astfel 
randamentul stabilizatorului.  



PRINCIPALII PARAMETRI AI STABILIZATOARELOR 

• Schema bloc a unui stabilizator poate fi reprezentată ca un cuadripol, 
după cum se poate vedea în figura de mai jos 

Schema electrică a unui stabilizator de tensiune  
a) Stabilizatorul de tensiune privit ca un cuadripol  
b) b) Circuitul de ieşire al stabilizatorului de tensiune 

Performanţele unui stabilizator se evaluează cu ajutorul unor relaţii între variaţia mărimii stabilizate şi variaţiile 
mărimilor care o produc. În cazul în care se studiază stabilizatoarele de tensiune se consideră ca mărime de ieşire 
(stabilizată) tensiunea de pe sarcină.  



PRINCIPALII PARAMETRI AI STABILIZATOARELOR 

• Considerând că temperatura de lucru este  C  o  , tensiunea de 
ieşire se scrie astfel: 

• variaţiile tensiunii de ieşire, provocate de variaţiile tensiunii de 
intrare, ale rezistenţei de sarcină şi ale temperaturii se obţin prin 
diferenţierea relaţiei (9.1), astfel; 

 

• Pentru a pune în evidenţă variaţiile relative, relaţia (9.2), devine:  



PRINCIPALII PARAMETRI AI STABILIZATOARELOR 

• Factorii de stabilizare se definesc prin raportul dintre variaţia relativă 
a mărimii perturbatoare şi variaţia relativă a mărimii stabilizate, astfel: 



STABILIZATOARE CU ELEMENT DE REGLAJ 
DERIVAŢIE  
• Reglarea derivaţie comportă plasarea elementului de reglaj (ER) în paralel cu sarcina – vezi figura 

9.3. Acţiunea de stabilizare se bazează pe faptul că elementul de reglaj prezintă rezistenţă 
dinamică foarte mică. Funcţionarea este următoarea: 

• Datorită rezistenţei dinamice mici a elementului de reglaj, variaţiile curentului iI (provocate de 
variaţiile tensiunii uI) sunt preluate de ERD, variaţia tensiunii la bornele acestuia, respectiv ale 
sarcinii, rezultând foarte mică. Rezistenţa R – rezistenţa de balast – este cea care preia variaţiile 
tensiunii de intrare. Această rezistenţă îndeplineşte şi rolul de a limita curentul maxim prin ERD. 
Schema stabilizează şi la variaţiile curentului prin sarcină. În acest caz, la o creştere a curentului 
prin sarcină are loc o reducere a curentului prin ER şi invers. 



STABILIZATOARE CU ELEMENT DE REGLAJ 
DERIVAŢIE  
• Cum scopul utilizării stabilizatoarelor este de a elimina dependenţa 

tensiunii de pe sarcină de variaţiile tensiunii (curentului) de intrare se 
introduc următoarele notaţii:  



STABILIZATOARE CU ELEMENT DE REGLAJ 
DERIVAŢIE  



Stabilizatoare parametrice cu diode Zener  

• Stabilizatoarele parametrice funcţionează 
după tehnica de reglare derivaţie. În figura 
9.4 sunt prezentate schemele unui 
stabilizator parametric (de principiu, pentru 
regimul static de c.c., respectiv pentru 
regimul dinamic). Caracteristica liniarizată a 
diodei Zener corespunzătoare zonelor de 
polarizare şi străpungere inversă, liniarizată 
şi rotită din cadranul III în I, este prezentată 
în figura 9.5.  



Stabilizatoare parametrice cu diode Zener  





Parametrii stabilizatorului 



Parametrii stabilizatorului 



Stabilizatoare electronice de tip derivaţie cu 
reacţie 







 



 



 



STABILIZATOARE CU ELEMENT DE REGLAJ 
SERIE 



Stabilizatoare electronice de tip serie cu 
reacţie  







Stabilizatoare electronice serie cu reacţie cu 
amplificator de eroare  



Circuite de protecţie a stabilizatoarelor serie 

În caz de suprasarcină sau scurtcircuit accidental, 
curentul prin tranzistorul serie poate creşte foarte 
mult, depăşindu-se astfel puterea maxim admisibilă, 
ceea ce poate duce la străpungerea acestuia prin 
ambalare termică. Pentru a preveni distrugerea 
tranzistorului se prezintă în continuare câteva 
circuite ce limitează valoarea maximă a curentului 
prin sarcină.  





 








