
Internetul lucrurilor
Control cu Bucla deschisă

Control On/Off

Control PID

Control evoluție acțiune



Control

Mentinera unui parametru la o valoare prestabilita

• Bucla Deschisa

• On/Off

• PID

• Control Fuzzy

• Retele Neuronale

• Machine Learning



Control In bucla deschisa

𝒙 − 𝒙𝟎
𝒙𝟏 − 𝒙𝟎

=
𝒚 − 𝒚𝟎
𝒚𝟏 − 𝒚𝟎



On-Off Control



On-Off Control cu histereză



PID Control – Proporțional

൯𝒆 = ሺ𝑽𝒅𝒆𝒔 − 𝑽𝒂𝒄𝒕

𝑹𝑷 𝒕 = 𝑲𝑷 · 𝒆 𝐭

P - Proporțional



PID Control

𝑹𝑰 𝒕 = 𝑲𝑰 · න
𝟎

𝒕

𝒆 𝒕 𝒅𝒕 = 𝑲𝑰 ·
𝒌=𝟎

𝒏

𝒆𝒌 · ∆𝒕

𝑹𝑷𝑰𝑫 𝒕 = 𝑹𝑷 𝒕 + 𝑹𝑰 𝒕 + 𝑹𝑫 𝒕 = 𝑲𝑷· 𝒆 𝐭 + 𝑲𝑰 ·
𝒌=𝟎

𝒏

𝒆𝒌 · ∆𝒕 + 𝑲𝑫 ·
𝒆 𝐭 − 𝒆 𝐭 − ∆𝒕

∆𝒕

𝑹𝑫 𝒕 = 𝑲𝑫 ·
𝒅𝒆

𝒅𝒕
= 𝑲𝑫 ·

𝒆 𝐭 − 𝒆 𝐭 − ∆𝒕

∆𝒕

I - IntegralD - Diferențial



PID - Tuning

1. Setare Vd dorita , Kp = 0, Ki = 0, Kd = 0

2. Mărire Kp pana la oscilare. împărțire Kp/2

3. Mărire Kd pana se observa creștere cu 5-10%

4. Mărire Ki pana la oscilare, împărțire Ki/2 sau Ki /3

5. Verificare cu diverse valori Vd



Control evoluție si poziție

pornire / oprire lină adaptare frânare



Control platforma 2WD 


