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Diagnostic

* Diagnosticul este identificarea naturii si a cauzei unui anumit
fenomen.

* Diagnosticul este utilizat in multe discipline diferite, cu variatii de
utilizare a logicii, analizei si experientei, definind modelul adecvat de
cauza / efect.

* Tningineria sistemelor si informatic3, este de obicei utilizat pentru a
determina cauzele simptomelor, atenuarilor si solutiilor
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Sensor-Actuator Signal Conditioning flow
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Threshold Symptom Detection
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Range Symptom Detection

Simptom de Range - Presupune incadrarea
unei valori intre doua valori prestabilite. In
acest caz putem avea 3 semnale de diagnoza
- Inrange

- Out of Range High,

- Out of Range Low,
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Plausibility Symptom Detection
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Stall in range Symptom Detection

Simptom de stall in range. Indiferent de natura
semnalului in evolutia sa intotdeauna exista
careva variatii. Detecteaza oprirea din evolutie a
semnalului, care ar putea fi o cauza de disfunctie
a sursei de semnal, cum ar fi de exemplu un scurt
circuit sau deteriorare conexiune.
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Diagnosis Qualification

Pentru ca orice simptom de diagnostic sa fie
considerat ca fiind valid si sa fie procesat de
sistemele sensibile pe aceste diagnostice e necesar
sa fie calificat ca unul valid

Calificarea diagnosticelor ar putea fi implementata
printr-un filtru binar, care presupune ca un
diagnostic poate fi calificat sau descalificat daca
simptomele persista mai mult decat o anumita
perioada.

Filtrul binar in acest context filtreaza un semnal binar
si ar putea fi implementat cu un contor anti-
bouncing
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Reaction for Qualified diagnostics

Odata ce un diagnostic este calificat, acesta trebuie asociat cu o reactie specifica. Reactiile obisnuite
ar putea f1 enumerate dupa cum urmeaza:

 Inhibare - presupune ignorarea simptomului detectat pentru o anumita perioada. De exemplu, a
aparut o situatie in care diagnosticul nu este relevant sau persista o alta situatie cu prioritate

superioara.

* Informare - implica transmiterea unui mesaj catre o interfata cu utilizatorul in scop informativ, de
exemplu, o recomandare de incarcare a bateriei dispozitivului.

» Blocarea - implica dezactivarea anumitor functionalitati in timpul unui diagnostic valid, de
exemplu, blocarea unei actiuni mecanice in timpul prezentei unei persoane in zona de pericol.

» Deratarea - implica limitarea functionalitatilor la detectarea unor diagnostice specifice - de
exemplu, limitarea consumului de energie la detectarea unei baterii slabe sau limitarea
luminozitatii ecranului la laptop. Derectionarea poate fi binara sau poate urma o functie de deratare
urmand o functie Min intre puterea aplicata si functia de deratare in functie de semnalul de intrare.



Error Manager (draft)
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Reaction for Qualified diagnostics

In functie de sursa de semnal pentru diagnostice,
pot f1 identificate anumite situatii specifice si se
pot efectua reactiile corespunzatoare.

Diagnosticul intern sau autodiagnosticul verifica
simptomele interne ale functionarii sistemului
pentru a se asigura ca sistemul se comporta in
limite admisibile si ca nu apare nici o defectiune a
sistemului in timpul functionarii dispozitivului

Diagnosticul extern este efectuat pentru a detecta
unele simptome ale mediului si sunt generate
pentru comportamentul functional al sistemului.
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*Unified Diagnostic Services



https://en.wikipedia.org/wiki/Unified_Diagnostic_Services

Protection by derating (segments or function)

Protectia prin deratizare este o metoda de protectie dinamica a saturatiei, unde valoarea
maxima depinde de un alt semnal de sistem.
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Protection by parameter trajectory evolution control

Protectia prin controlul evolutiei traiectoriei parametrilor, cum ar fi controlul miscarii pentru un control numeric
computerizat (CNC) sau brat robotizat consta in imbunatatirea comportamentului general al masinii si reducerea
erorii de urmarire a traseului. Referintele profilului trebuie sa fie proiectate luand in considerare nu numai pozitia
finala, ci si valorile de varf ale vitezei, acceleratiei si impulsului. Jerk este un parametru dinamic esential, deoarece
genereaza vibratii si produce erori de traiectorie excesive in miscarea de mare viteza
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Protection by a Finite State Machine model

Protectia printr-un model de automat finit permite implementarea unei metode de protectie mai
sofisticate. Un exemplu este protectia unui motor sub control pornit-oprit prin limitarea timpului actiyv,
asigurand un timp mort intre starile active.

Input = {controlOut, TimeOutOnFlag, TimeOutOffFlag}

controlOut =0
(000,001,010,011)

TimeOutOffFlag = 1
(001, 011, 101, 111) controlOut = 1

(100,101,110,111)

TimeOutOffFlag = 0

controlOut = 1
(000, 010, 100, 110) y

controlOut = 0| TimeOutOnFlag = 1 imeOutOnFlag = 0
(000, 001, 010, 011, 110, 111) (100, 101)



Out of range protection

Out of Range protectie presupune verificarea valorii inaintea aplicarii catre destinatie
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Sensor-Actuator association with diagnosis and protection
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