Lista de teme model pentru Teza de licenta RM-221

. Sistem informational educational pentru copi;

. Sistem pentru modelarea 3D a bratului robotic;

. Sistem Multi-Robot cu colaborare Master-Slave;

. Sistem pentru ghidarea unui set de Roboti Mobili in baza retelei Internet;

. Sistem pentru ghidarea robotilor mobili in baza informatiei video;

. Sistem interactiv Om-Robot in baza comenzilor vocale;

. Sistem inteligent de comanda pentru colonii de Roboti Mobil;;

. Sistem pentru investigarea spatiilor 3D (Drona ghidata la distanta);

9. Aplicatii interactive pentru predarea disciplinilor tehnologice la specialitatea Robotica si Mecatronica;
10. Sistem pentru controlul Motoarelor DC in baza Kit-ului Intel EDISON;

11. Sistem pentru controlul Motoarelor S-b-S (pas cu pas) in baza Kit-ului Intel EDISON;

12. Sistem pentru controlul Motoarelor cu Curent Alternativ (AC) in baza Kit-ului Intel EDISON.
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