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Subiecte abordate: 

• Sisteme de coordonate. 

• Spatii de activitate a Robotilor Mobili. 

• Transformari spatiale pentru sisteme de Roboti 
Mobili. 

• Calculul coordonatelor. 
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Sisteme de coordonate carteziene. 
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Sistemul de coordonate carteziene este folosit pentru a determina în mod unic 

un punct în plan prin două numere (coordonate x si y), 

Sistemul de coordonate carteziene în trei dimensiuni furnizează cele trei 
dimensiuni fizice ale spațiului — lungime, lățime și înălțimile. 

https://ro.wikipedia.org/wiki/Punct_(geometrie)
https://ro.wikipedia.org/wiki/Plan_(matematic%C4%83)
https://ro.wikipedia.org/wiki/Num%C4%83r


Sisteme de coordonate polare. 
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Sistemul de coordonate polare este un sistem de coordonate bidimensional în care 

fiecărui punct din plan i se asociază un unghi și o distanță. Sistemul coordonatelor 

polare este util mai ales în situații în care relația dintre două puncte este mai ușor de 

exprimat în termeni de distanțe și direcții (unghiuri); în sistemul cartezian sau 
ortogonal, o astfel de relație poate fi găsită doar cu ajutorul formulelor trigonometrice. 

https://ro.wikipedia.org/wiki/Sistem_de_coordonate
https://ro.wikipedia.org/wiki/Punct
https://ro.wikipedia.org/wiki/Plan
https://ro.wikipedia.org/wiki/Unghi
https://ro.wikipedia.org/wiki/Distan%C8%9B%C4%83
https://ro.wikipedia.org/wiki/Coordonate_carteziene
https://ro.wikipedia.org/wiki/Trigonometrie


Sisteme de coordonate polare. 
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Coordonate cilindrice. 
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Scopul aplicarii Robotilor mobili 
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Legatura dintre coordonatele polare si 
carteziene. 
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Coordonate sferice. 
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Sistemul de coordonate sferice este un sistem de coordonate pentru 

reprezentarea figurilor geometrice în trei dimensiuni folosind trei coordonate: 

distanța radială dintre un punct și o origine fixată, unghiul zenit față de axa pozitivă 

z și unghiul azimut față de axa pozitivă x. 

Există mai multe convenții pentru reprezentarea 

acestor coordonate, dar cea mai des întâlnită 

folosește simbolurile ρ, φ și θ, unde ρ reprezintă 

distanța radială, φ reprezintă unghiul zenit, 

iar θ reprezintă unghiul azimut. 

Sunt utilizate diferite siteme de coordonate sferice 

care utilizează notații diferite față de convențiile 

din matematică sau fizică. 

Spre exemplu, un sistem de coordonate 

geografice folosește pentru determinarea pozitiei 

latitudinea, longitudinea și altitudinea. Acesta 

servește la determinarea unghiurilor laterale ale 

suprafeței terestre (sau mai general ale unui 

sferoid) fiind astfel împărțit în 360° (grade) 

latitudine și 180° (grade) longitudine. 

https://ro.wikipedia.org/wiki/Sistem_de_coordonate
https://ro.wikipedia.org/wiki/Sistem_de_coordonate
https://ro.wikipedia.org/wiki/Sistem_de_coordonate
https://ro.wikipedia.org/wiki/Sistem_de_coordonate
https://ro.wikipedia.org/wiki/Sistem_de_coordonate
https://ro.wikipedia.org/wiki/Zenit
https://ro.wikipedia.org/wiki/Azimut
https://ro.wikipedia.org/wiki/%CE%A1
https://ro.wikipedia.org/w/index.php?title=%CE%A6&action=edit&redlink=1
https://ro.wikipedia.org/w/index.php?title=%CE%98&action=edit&redlink=1
https://ro.wikipedia.org/wiki/Coordonate_geografice
https://ro.wikipedia.org/wiki/Coordonate_geografice
https://ro.wikipedia.org/wiki/Coordonate_geografice


Coordonate deografice. 
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Sistemul de coordonate geografice este un sistem de referință care utilizează 

coordonatele unghiulare, latitudine (nordică sau sudică) 
și   longitudine  (estică  și vestică) și servește la determinarea unghiurilor laterale 

ale suprafeței terestre (sau mai general ale unui sferoid). Globul este împărțit în 

180° (grade) latitudine și 360° (grade) longitudine. 

https://ro.wikipedia.org/wiki/Sistem_de_referin%C8%9B%C4%83
https://ro.wikipedia.org/wiki/Latitudine
https://ro.wikipedia.org/wiki/Nord
https://ro.wikipedia.org/wiki/Sud
https://ro.wikipedia.org/wiki/Longitudine
https://ro.wikipedia.org/wiki/Est
https://ro.wikipedia.org/wiki/Vest
https://ro.wikipedia.org/w/index.php?title=Sferoid&action=edit&redlink=1


Raportul dintre coordonatele cilindrice 
si sferice. 
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Legatura dintre coordonatele carteziene 
 si cele cilindrice este: 

Legatura dintre coordonatele carteziene 
 si cele sferice este: 



Transformari geometrice. 
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Deplasarea geometrica. 



Translatarea 2D. 
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Translatarea 2D. 
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Scalarea 2D 
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Rotatia 2D. 
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Rotatia 2D. 
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Lista de teme pentru Teza de licenta: 

1. Sistem informational educational pentru copii; 
2. Sistem pentru modelarea 3D a bratului robotic; 
3. Sistem Multi-Robot cu colaborare Master-Slave; 
4. Sistem pentru ghidarea unui set de Roboti Mobili in 

baza retelei Internet; 
5. Sistem pentru ghidarea robotilor mobili in baza 

informatiei video; 
6. Sistem interactiv Om-Robot in baza comenzilor 

vocale; 
7. Sistem inteligent de comanda pentru colonii de 

Roboti Mobili; 
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Tema Nr. 2 
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